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Abstrak 

Chassis adalah bagian terpenting dalam membuat kendaraan. Baik itu sepeda motor, 

mobil, maupun kendaraan lainnya. Tidak hanya itu, chassis harus dibuat efisien dan 

tepat dalam menentukan bentuk sebuah rangka kendaraan. Pada penelitian kali ini, 

penulis merancang sebuah chasis kendaraan roda tiga dengan kapasitas angkutan orang 

dan barang maksimal 600 kg. Displacement tertinggi terlihat pada bagian chassis diberi 

beban 500 kg dan mengalami displacement atau deformasi sebesar maksimal 2,087 

mm. Safety factor dari chassis memiliki batas maksimum 15 ul dan minimal 2,82 ul. 

Jadi bisa disimpulkan menurut Dobrovolsky, batas minimum safety factor (SF) jenis 

beban statis beban statis minimal 2,0 ul. Untuk chassis kendaraan roda tiga untuk 

pedesaan hasilnya aman pada beban 600 kg karena memiliki nilai diatas batas 

tersebut.ujuan penelitian ini adalah merancang chasis kendaraan listrik roda tiga untuk 

angkutan pedesaan. Serta menganalisanya dengan metode FEA (Finite Element 

Analysis) menggunakan software Autodesk Invertor 2021.  

Kata kunci : Chassis, Safety factor, Finite Element Analysis, Autodesk Invertor 2021 
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