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TEGANGAN LISTRIK PADA POMPA IRIGASI SAWAH BERBASIS 

ARDUINO 
Syaiful Anam Prasetyo1, Didik Riyanto2, Jawwad Sulthon Habiby3 

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah Ponorogo 

E-mail : syaiful.ap22@gmail.com 
 

 

ABSTRAK 

Irigasi sawah merupakan salah satu kegiatan para petani. Kebutuhan akan air bisa 

didapatkan dari sungai, air hujan, dan air tanah. Seiring jaringan listrik sudah 

sampai area pertanian, hal tersebut dimanfaatkan dengan baik dan meluas oleh para 

petani untuk sumber tenaga bagi pompa irigasi. Begitu banyak kelebihan yang 

didapatkan jika memakai motor listrik sebagai motor penggerak pompa irigasi. 

Tetapi keterbatasan dari jaringan PLN, tidak menutup kemungkinan jika banyak 

juga gangguan listrik yang dapat terjadi dari yang disengaja dan tidak disengaja. 

Kerusakan alat sampai kecelakaan kerja bisa terjadi jika tegangan listrik naik turun. 

Untuk itu diadakan perencanaan alat untuk monitoring dan kontrol tegangan yang 

disediakan oleh PLN (Perusahaan Listrik Negara). Dengan memanfaatkan sensor 

tegangan ZMPT101B yang terintegrasi dengan Arduino UNO bisa dirancang alat 

proteksi tegangan lebih dan tegangan turun. Proteksi yang dirancang memiliki 

fungsi menonaktifkan kontaktor jika tegangan listrik kurang dari 200 Volt atau 

lebih dari 240 Volt, bilamana masalah tegangan tersebut berlangsung dalam waktu 

lebih dari 10 detik. Hal ini diharapkan dapat meningkatkan keselamatan kerja petani 

dan menjaga pompa irigasi terutama motor penggeraknya bisa terhindar dari 

kerusakan yang disebabkan oleh tegangan listrik yang tidak stabil. 

Kata Kunci : Pompa Irigasi, Tegangan Listrik, Kontrol, Monitoring 
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ABSTRACT 

Rice field irrigation is one of the activities of farmers. The need for water can be 

obtained from rivers, rainwater, and ground water. As the electricity network 

reaches the agricultural area, it is well and widely used by farmers to provide 

power for irrigation pumps. So many advantages are obtained when using an 

electric motor as the motor driving the irrigation pump. However, the limitations 

of the PLN network do not rule out the possibility that there are also many electrical 

disturbances that can occur from intentional and unintentional. Damage to 

equipment and work accidents can occur if the power supply voltage rises and falls. 

For this reason, a planning tool for monitoring and controlling the voltage is 

provided by PLN (Perusahaan Listrik Negara). By utilizing the ZMPT101B voltage 

sensor integrated with Arduino UNO, overvoltage and undervoltage protection 

devices can be designed. The protection designed has the function of disabling the 

contactor if the mains voltage is less than 200 Volts or more than 240 Volts, when 

the voltage problem lasts for more than 10 seconds. This is expected to improve the 

safety of farmers and maintain irrigation pumps, especially the driving motor, to 

avoid damage caused by unstable electrical voltages. 

Key Word : Pump Irrigation, Electrical Voltage, Monitoring, Controlling 
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“Penderitaan menjadi indah ketika seseorang menghadapi kesulitan besar dengan 

keceriaan, tidak dengan keterpurukan tapi dengan kebesaran pikiran”. 
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