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MOTTO 

 

“Pencapaian adalah tanda usaha, kerendahan hati adalah tanda kebesaran.” 
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ABSTRACT 

 

  Egg sorting is an important activity carried out by poultry farmers to 

separate eggs based on their quality, especially in the egg hatching process and 

selling eggs to merchants. The manual method used, called candling, has limitations 

and results in many errors. Sorting also requires a significant amount of labor in the 

incubation and egg selling processes. Therefore, an innovation is needed that can 

automatically detect egg quality to assist farmers in sorting eggs. 

To address and reduce the potential errors in detecting the fertility of poultry 

eggs, an image processing-based detection device has been designed and built. This 

device utilizes a Raspberry Pi as its processing system and is equipped with a Pi 

camera that functions as the egg object imaging device. The processed image results 

will be sorted by servo motor actuators, allowing eggs to be automatically grouped 

based on their quality, namely fertile and infertile. The image processing in this 

process is carried out using the Python programming language. This detection 

system can also display the condition of eggs through a web interface. The web 

interface presents egg images corresponding to their fertile or infertile state. With 

the presence of this device, it is expected to facilitate poultry farmers in the egg 

sorting process with increased speed and accuracy. 
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ABSTRAK 

 

  Sortir telur merupakan kegiatan penting yang dilakukan oleh peternak 

unggas untuk memisahkan telur berdasarkan kualitasnya, terutama pada proses 

penetasan telur dan penjualan telur ke pedagang. Metode manual yang digunakan, 

yaitu candling, memiliki keterbatasan dan menyebabkan banyak kesalahan. 

Penyortiran juga membutuhkan banyak tenaga kerja dalam proses inkubasi dan 

penjualan telur. Oleh karena itu, diperlukan inovasi yang mampu mendeteksi 

kualitas telur secara otomatis untuk membantu peternak dalam memilah telur.Guna  

mengatasi dan mengurangi potensi kesalahan dalam pendeteksian fertilitas telur 

unggas, sebuah alat deteksi berbasis image processing telah dirancang dan 

dibangun. Alat ini menggunakan Raspberry Pi sebagai sistem pemrosesannya, dan 

dilengkapi dengan kamera Pi yang berfungsi sebagai pengambil gambar objek telur. 

Hasil pengolahan citra akan disortir oleh aktuator motor servo, sehingga telur dapat 

dikelompokkan berdasarkan kualitasnya yaitu fertile dan infertile secara otomatis. 

Dalam proses ini menggunakan bahasa pemrograman python sebagai pengolahan 

citra. Sistem deteksi ini juga dapat menampilkan kondisi telur melalui web. Web 

menampilkan citra telur sesuai dengan keadaan fertile maupun infertile. Dengan 

adanya alat ini, diharapkan dapat memudahkan peternak unggas dalam proses sortir 

telur dengan lebih cepat dan akurat.  
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