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Abstrak 

 Kereta api merupakan salah satu alat transportasi umum yang sangat 

digemari masyarakat umum terutama bagi kalangan menengah dan kebawah. 

Salah satu faktor utama kenyamanan yang di dapat oleh penumpang kereta api 

adalah selalu tersedianya sumber air di setiap rangkaian kereta untuk memenuhi 

kebutuhan penumpang. Ketersediaan sumber air itu sendiri sangat tergantung 

dengan kemampuan seorang teknisi kereta api dalam mengatur ritme pengisian air 

pada sebuah tangki air  yang mendapatkan pasokan air dari sumber yang berada di 

setiap stasiun pemberhentian kereta. Maka penulis ingin meningkatkan efisiensi 

kerja teknisi agar lebih ringkas dengan memantau smartphone agar dapat 

memonitoring status level air pada tangka kereta. Perancangan sistem ini 

menggunakan  Arduino Mega sebagai kontroler yang terhubung dengan 

NodeMCU dan sensor Water Level dimana sistem kontrol tersebut saling 

berkomunikasi satu dengan lainnya antar gerbong menggunakan datalogger 

Firebase. Teknisi akan mendapatkan data tersebut secara realtime dimana 

pembuatan aplikasi smartphone untuk monitoring tersebut menggunakan MIT 

App. Uji coba alat mendapatkan data yang akurat dan hasil yang sesuai dengan 

rancangan. 

Kata kunci : Water Level, Kereta, Arduino, NodeMCU, Mit App 
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