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Abstrak 

 

Perlombaan burung merpati pos merupakan lomba burung dengan 

mengukur kecepatan terbang burung merpati dari start awal sampai ke kandang 

pemilik. Pengembangan untuk mempermudah perlombaan diperlukan dengan 

memanfaatkan inovasi teknologi terbaru. Penelitian ini dilakukan untuk merancang 

alat ukur kecepatan terbang burung merpati dalam perlombaan balap burung 

merpati, merancang alat pendeteksi kedatangan burung merpati ketika finish setelah 

terbang untuk menentukan kecepatannya, dan menampilkan informasi hasil 

kecepatan terbang burung merpati pada perlombaan. Metode penelitian yang 

dilakukan yaitu dengan studi lapangan, studi literatur, perencanaan perangkat keras 

dan perangkat lunak, perancangan perangkat keras dan perangkat lunak, pengujian 

perangkat, evaluasi. Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa alat ukur 

kecepatan terbang burung merpati dalam perlombaan balap burung merpati 

dirancang menggunakan kontroller Node MCU ESP8266 dengan menentukan titik 

awal terbang sampai finish yang hasilnya dihitung dalam web server. Alat 

pendeteksi kedatangan untuk menentukan kecepatan burung merpati  ketika finish 

menggukanan Radio Frequency Identification (RFID) Reader. Menampilkan 

informasi berupa no urut scor, nama pertandingan, tanggal pertandingan, nama 

burung, lokasi pelepasan, lokasi kandang, jarak tempuh, waktu pelepasan, waktu 

sampai, dan kecepatan terbang burung merpati, dengan membuka web server 

Sistem Informasi Balap Merpati 

 

Kata Kunci : Burung, Merpati, Node MCU, RFID, web. 
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