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HALAMAN MOTTO  

   

“Pendidikan adalah investasi terbaik untuk masa depan” 

(Robert Bosch) 

 

“Sesungguhnya bersama kesukaran ada kemudahan  

Karena itu bila kau telah selesai (mengerjakan 

yang lain) dan kepada Tuhan, berharaplah 

(Q.S Al Insyirah : 68) 

 

“Setiap orang pasti punya mimpi, begitu juga saya, namun bagi saya yang 

Paling penting adalah bukan seberapa besar mimpi yang kamu punya, 

Tapi adalah seberapa besar usaha kamu untuk mewujudkan mimpi tersebut” 

(Penulis) 
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Abstrak 

 

Tanaman cabai menjadi salah satu komoditi pangan nasional serta 

memiliki nilai ekonomis. Di zaman ini, petani masih melakukan penyiraman, 

pemberian pupuk, serta monitoring secara manual dan konvensional, tugas ini 

membutuhkan banyak waktu dan tenaga, dengan menggunakan cara manual dan 

tradisional, apa yang dikerjakan menjadi kurang efektif dan efisien. Telah 

dilakukan penelitian untuk membangun perangkat penyiraman, pemupukan, dan 

monitoring secara otomatis berbasis mikrokontroler pada tanaman cabai guna 

mempermudah proses pada saat penyiraman, pemupukan dan monitoringnya. 

Penelitian ini dilakukan dengan memanfaatkan sensor kelembaban tanah 

(Moisture Sensor), sensor ultrasonik, modul RTC dan mengunakan sistem control 

mikrokontroler NodeMCU esp32 sebagai pengolah informasi input sensor serta 

perantara dengan database. Dalam perangkat penyiraman serta monitoring ini, 

untuk melakukan kontrol menggunakan aplikasi blynk yang dikoneksikan ke 

mikrokontroller NodeMCU esp32. Proses pengontrollan parangkat ini bisa 

dilaksanakan kapanpun dan dimanapun ketika perangkat terkoneksi internet. Dari 

hasil pengujian, perangkat mampu melakukan penyiraman, pemupukan serta 

monitoing sesuai hasil yang diharapkan. Sistem dapat melakukan penyiraman 

secara otomatis berdasarkan sensor kelembaban tanah, apabila kelembaban <70% 

alat ini akan menyiram tanaman cabai secara otomatis, dan apabila kelembaban 

>80% maka alat ini akan otomatis berhenti. Sistem dapat melakukan pemupukan 

otomatis sesuai dengan jadwal yang telah ditentukan, yaitu 1 minggu sekali dan 2 

minggu sekali. Dapat menampilkan status kelembaban tanah tanaman, mengelola 

jadwal pemupukan, serta monitoring ketinggian air dan pupuk pada tandon 

melalui aplikasi blynk. 

Kata Kunci: Tanaman Cabai, Monitoring, Penyiraman Tanaman, Sensor 

Kelembaban Tanah, NodeMCU esp32. 
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