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HALAMAN MOTTO DAN PERSEMBAHAN

el gl 0 150 Bk 2l 8 ) 5l o 1
"Dan orang-orang yang berusaha dalam (keridhoan) Kami, Kami akan tunjukkan
kepada mereka jalan-jalan Kami. Dan sungguh, Allah beserta orang-orang yang
berbuat baik.” [Q.S. (29) Al-‘Ankabut: 69]
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tiga kata - Kerja, Selesai, Publikasikan.” [Michael Faraday, Bapak Listrik]
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1. Diri sendiri

2. Kedua orang tua, Abah Fariq dan Umi Wahyu
3. Almamater

4. Dosen Program Studi Teknik Elektro
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RANCANG BANGUN KURSI RODA PINTAR DARI KURSI
PERKULIAHAN
Muhammad Sholihul Abdillah

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah
Ponorogo
e-mail : justsholih@gmail.com

Abstrak

Kursi roda merupakan kebutuhan pokok manusia difabel untuk beraktivitas.
Penerapan teknologi pada kursi roda menjadi hal penting untuk memberikan rasa
nyaman. Smartphone merupakan salah satu faktor kenyamanan yang perlu
diterapkan pada kursi roda. Sistem Kkursi roda yang ada rata-rata hanya
menggunakan cara manual. Dari rancang bangun ini dihasilkan kursi roda pintar
dari kursi perkuliahan menggunakan smartphone via bluetooth dengan
mikrokontroler Arduino Uno R3. Perancangan sistem meliputi perancangan
program aplikasi smartphone dan program arduino. Perancangan program untuk
aplikasi dengan berbasis visual block programming, dan untuk arduino memakai
bahasa C atau C++. Perancangan alat yang dikendalikan menggunakan smartphone
sebagai media input perintah melalui aplikasi, arduino sebagai mikrokontroler
dengan dinamo motor DC sebagai penggerak kursi roda, dan sensor ultrasonik
sebagai pengaman. Kehandalan sensor ultrasonik setelah dilakukan percobaan
sebanyak 3x, diperoleh hasil sesuai sebanyak 2x dan kurang sesuai sedikit sebanyak
1x, hal ini disebabkan karena sensor memiliki akurasi sebesar 0,3cm. Alat mampu
bekerja secara optimal, dikendalikan dengan smartphone menggunakan aplikasi
SmartWheel yang dapat menahan berat 53kg dengan kecepatan 0,28 m/s, dimana
jika semakin berat maka pergerakan kursi roda semakin lambat.

Kata Kunci : Kursi roda pintar, Mikrokontroler, Smartphone, Motor DC,
Sensor ultrasonik
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KATA PENGANTAR

Bismillahirrohmanirrohim

Assalamu 'alaikum Warohmatulloh Wh.

Puji syukur kehadirat Allah SWT atas rahmat dan karunia-Nya, sehingga
Skripsi ini dapat tersusun. Sholawat serta salam kepada nabi Muhammad SAW.
Selanjutnya, penulis ingin membahas masalah yang akan dicari jawabannya dan
kekhususan tertentu dari Skripsi. Disini penulis mengambil judul “Rancang Bangun
Kursi Roda Pintar dari Kursi Perkuliahan” dengan masalah yakni banyak kursi roda
yang belum dilengkapi meja, sehingga penulis merancang bangun kursi roda dari
kursi perkuliahan yang akan diuji cobakan salah satunya kepada mahasiswa difabel
di Fakultas Teknik. Isi Skripsi ini dibagi menjadi 5 (lima) bagian, yaitu:

1. Pendahuluan;

2. Tinjauan Pustaka;

3. Metode Perancangan;
4. Hasil dan Pembahasan;
5. Penutup.

Akhirnya dengan penyusunan Skripsi ini diharapkan dapat bermanfaat bagi
penulis pada khususnya dan bagi pembaca pada umumnya. Penulis menyadari
bahwa penulisan Skripsi ini masih terdapat kekurangan, sehingga kritik dan saran

yang membangun juga sangat penulis harapkan.

Billahi Fii Sabililhaq Fastabigul Khoirot
Wassalamu 'alaikum Warohmatullohi Wabarokatuh.

Ponorogo, 24 Juni 2024

Penulis,

(Muhammad Sholihul Abdillah)
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ARTI LAMBANG DAN SINGKATAN

No | Daftar Lambang dan Singkatan Arti (Satuannya)

1 v velocity / kecepatan (m/s)
2 m/s meter per second

3 S Jarak / perpindahan (m)

4 t Waktu (s)

5 kg kilogram

6 dBm Desibel per miliwatt

7 BER Bit Error Rate

8 VGA Video Graphics Adapter

9 PWM Pulse Width Modulation
10 AVR Automatic Voltage Regulator
11 MHz MegaHertz

12 ICSP In Circuit Serial Programming
13 VCC Voltage Common Collector
14 TTL Transistor-Transistor Logic
15 Ah Amper Hour

16 Mbps Megabits per second

17 ° Derajat

18 loT Internet of Things




