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AYAM BROILER TIPE KANDANG TERTUTUP 

Bagas Riyadin Shah Putra, Rizal Arifin, Jawwad Sulthon Habiby 

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Muhamadiyah Ponorogo 
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Abstrak 

Pertumbuhan industri peternakan di Indonesia, khususnya sektor ayam ras broiler, 

telah menjadi penting dalam memenuhi kebutuhan daging konsumsi masyarakat. 

Kualitas kandang ayam broiler tipe kendang tertutup memiliki dampak signifikan 

terhadap efisiensi ekonomi dan produktivitas. Penggunaan kipas exhaust di 

kandang tipe tertutup sangat penting untuk mengurangi gas amonia yang berbahaya 

bagi kesehatan ayam. Gangguan pasokan listrik, yang menyebabkan drop tegangan 

pada sumber daya utama, dapat berdampak serius terhadap kinerja kipas exhaust 

serta produktivitas ayam. Oleh karena itu, pengembangan alat ini bertujuan untuk 

memastikan kinerja kipas exhaust tetap optimal dengan menggunakan sumber daya 

cadangan dari pembangkit listrik tenaga surya (PLTS). Sistem ini dirancang untuk 

mendeteksi adanya drop tegangan guna mencegah penurunan kinerja kipas exhaust. 

Sistem ini dilengkapi sensor tegangan PZEM-004T untuk mendeteksi setiap 

penurunan tegangan pada sumber daya utama serta sensor kecepatan aliran udara 

untuk memantau kinerja kipas. Jika kipas exhaust tidak berfungsi, pemilik kandang 

akan menerima notifikasi melalui aplikasi Telegram. Pengujian dilakukan dengan 

berbagai metode, termasuk pengukuran tegangan serta simulasi penurunan 

tegangan utama. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sensor tegangan PZEM-

004T memiliki pembacaan nilai yang baik pada rentang 220V hingga 180V, dengan 

rata-rata error 1.2V. Selain itu, pada pengujian sensor kecepatan aliran udara, nilai 

rata-rata kecepatan pada Sensor 1 adalah 3.67 m/s dan pada Sensor 2 adalah 2.25 

m/s, dengan error rata-rata 0.12 m/s. 

 

Kata Kunci :  Kandang Tipe Tertutup, Drop Tegangan, Sensor Tegangan 

PZEM-004T, Sensor Anemometer, Arduino Uno 
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