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ABSTRAK 

Alat Sortir Ikan Lele Otomatis Berdasarkan Klasifikasi Berat 

Bimbi Nur Fiqron, Fauzan Masykur, Rhesma Intan Vidyastari 

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik,  

Universitas Muhammadiyah Ponorogo 

e-mail : fiqronnur@gmail.com 

 

Abstrak 

Budidaya ikan lele di Indonesia memiliki nilai ekonomi tinggi dan mudah 

dibudidayakan. Proses pemanenan ikan lele penting dalam menentukan hasil dan 

kualitas, terutama berat ikan yang mempengaruhi kelas dan harga jual. Di 

peternakan ikan lele di Dukuh Brancang, Desa Sugihwaras, Kecamatan Maospati, 

Kabupaten Magetan, terdapat permasalahan dalam proses sortir manual dengan 

wadah berlubang yang menyebabkan ketidakakuratan berat ikan, kurangnya 

transparansi bagi pembeli, dan keterlibatan tenaga kerja besar. Sebagai solusi, 

dibuat alat sortir otomatis ikan lele sesuai beratnya. Alat ini menggunakan Load 

Cell HX711 dan sensor Ultrasonik yang terintegrasi dengan konveyor. Saat ikan 

melintasi konveyor, sensor berat mengukur beratnya dan mengirimkan data ke 

mikrokontroler ESP32. Mikrokontroler memutuskan apakah berat ikan memenuhi 

standar panen. Sensor Ultrasonik menghitung jumlah ikan yang lolos sortir. Servo 

pada konveyor mengarahkan ikan ke jalur panen. Hasil sortir ditampilkan pada 

layar LCD I2C 16x2 dan terhubung ke Telegram melalui IoT, memungkinkan 

pengiriman hasil sortir melalui pesan serta monitoring dan penyesuaian standar 

klasifikasi berat panen. Dengan pengaturan standar klasifikasi berat panen yang 

dapat disesuaikan berdasarkan faktor seperti jenis pakan, kondisi lingkungan, dan 

metode budidaya, alat ini meningkatkan efisiensi sortir panen serta memberikan 

kemampuan pengaturan adaptif sesuai kondisi budidaya ikan lele. Hasil pengujian 

menunjukkan alat sortir otomatis ini berfungsi baik dengan tingkat kesalahan 1,13% 

untuk sensor Load Cell HX711, namun perhitungan ikan lele dengan sensor 

Ultrasonik kurang efektif dengan tingkat kesalahan 28,6%. 

 

Keyword : Sortir Otomatis, Ikan Lele, Internet of Things (IoT), ESP 32, Load 

Cell HX711 
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