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Abstrak 

Negara Indonesia merupakan negara agraris yang memiliki wilayah yang luas dan 

subur. Mayoritas masyarakatnya bekerja di sektor pertanian, salah satunya di sektor padi. 

Gabah merupakan salah satu komoditas hasil pertanian terbesar di Indonesia. Proses 

pengeringan gabah yang masih memanfaatkan sinar matahari terbilang masih kurang 

efektif untuk mengetahui tingkat kekeringan pada gabah serta memiliki resiko kehujanan, 

tercemar kotoran dan dimakan hewan. Semakin berkembangnya teknologi maka dibuatlah 

untuk menjaga kualitas saat proses pengeringan gabah. Sehingga, dirancanglah alat 

pengeringan gabah menggunakan sistem bak pengering yang tidak lagi mengandandalkan 

sinar matahari. Tujuannya agar dapat dilakukan proses pengeringan gabah dalam kondisi 

cuaca hujan serta juga menghindari tercemarnya gabah dari kotoran. Pengeringan sistem 

bak pengering menggunakan bak tampungan yang memiliki 2 sisi yaitu atas dan bawah 

yang dipisahkan oleh sekat berlubang. Bagian atas berfungsi sebagai tempat penampungan 

gabah yang akan dikeringkan dan bagian bawah berfungsi sebagai tempat penampungan 

udara panas. Alat ini juga dilengkapi dengan sensor suhu dan kelembaban yang dikontrol 

menggunakan PLC (Progammble Logic Control) Outseal. Berkapasitas 5-20kg gabah, 

menggunakan suhu antara 50-55°C dengan membutuhkan waktu ±30 menit untuk 

mencapai suhu tersebut. Proses pengeringan dilakukan dalam rentan waktu ±2,5 jam untuk 

mencapai kadar 15% pada gabah 20kg. Sehingga meningkatkan efektivitas pengeringan 

gabah dari sebelumnnya yaitu antara 2-4 hari yang bergantung pada kondisi cuaca. 

Kata Kunci : Gabah, PLC, Outseal, Pengeringan, Sistem 
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