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MOTTO

“Mempunyai bakat setinggi gunung pun tak kan

berarti jika tak mempunyai tekat yang kuat”
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RANCANG BANGUN PEMBERI PAKAN IKAN SECARA OTOMATIS

BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 16

ARI EKO MURTANTO
10520218
TEKNIK ELEKTRO

ABSTRAK

Usaha budidaya ikan menjadi salah satu upaya penopang perekonomian
masyarakat ditengah sulitnya lapangan pekerjaan maupun tuntutan kebutuhan
yang meningkat. Selain untuk mendapatkan keuntungan daripenjualan daging
ikan juga sebagai sarana hiburan seperti usaha pemancingan yang marak
berkembang disaat ini. Untuk meningkatkan hasil budidaya, maka perlu adanya
pengembangan teknologi di dalamnya. Rancang bangun pemberi pakan ikan
secara otomatis berbasis mikrokontroler AT-Megal6’ menggabungkan hardware
dan software, menggunakan mikrokontroler AT-Mega 16 sebagai pengendali
utama, dan di program dengan bahasa C AVR.. Sistem ini menggunakan
mikrokontroler AT-Mega 16 dan komponen pendukung lainnya. sistem pakan
otomatis ini memanfaatkan fasilitas EEROM pada mikrokontroler At Megal6
sebagai tempat menyimpan data waktu dan data alarm. Untuk driver
penggerak motor memakai L298 yang mampu menggerakkan dua buah motor
DC. Berdasarkan hasil percobaan yang dilakukan , rancang bangun pemberi
pakan ikan secara otomatis berbasis mikrokontroler TA-Mega 16 ini bekerja
dengan cukup baik.

Keyword :Otomatisasi, Mikrokontroler,Bahasa C AVR
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