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ABSTRAK 

 

Hasan. 2015. Sistem Informasi Wilayah Tujuan Pemberhentian Penumpang 

Transportasi Bus Berbasis Mikrokontroler  AT Mega 16. 

2015/2016. Skripsi Program Studi Teknik Elektro,Fakultas 

Teknik, Universitas Muhammadiyah Ponorogo. 

 

Sistem informasi merupakan suatu media penanda sebuah kejadian yang 

sudah di atur dan di rancang untuk memberikan informai kepada pengguna jasa 

informasi. Sistem informasi wilayah tujuan pemberhentian penumpang bus 

transportasi dibuat di dasari dari banyakmya kejadian penumpang salah turun di 

kota tujuan penumpang. Kejadian tersebut sangat merugikan penumpang bus dan 

mampu menimbulkan ke tidak nyamanan penumpang. Maka dari itu penulis ingin 

memberikan solusi atas masalah ini. 

Tugas akhir ini meliputi perancangan dan realisasi sebuah sistem 

informasi wilayah tujuan pemberhentian penumpang transportasi bus berbasis 

mikrokontroler AT Mega 16. System ini menggunakan mikrokontroler At Mega 

16, Wirelles RF 433, LCD M1632, Sensor Ultrasonic, Alarm, dan komponen 

pendukung lainnya. Perancangan dari sistem informasi wilayah tujuan 

pemberhentian penumpang transportasi bus berbasis mikrokontroler AT Mega 16 

tersebut didapatkan dari hasil eksperimen, sedangkan pendukung penulisan 

tugas akhir ini diperoleh dari beberapa sumber antara lain buku, internet, dan 

literatur.  

 

Kata Kunci : kendali, sensor MQ-6, mikrokontroller, modem GSM, Gas LPG. 
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