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ABSTRAK 

 

Prototype Sistem Kendali Suspensi Pada Mobil Berdasarkan Kecepatan Angin 
dan Putaran Roda 

 
Muhammad Rizqon Adidi  

NIM. 14520335 
Teknik Elektro 

 
 
 Perkembangan teknologi sekarang ini tidak hanya mencakup pada alat 
industri saja. Dunia otomotif pun mulai menggunakan teknologi-teknologi yang 
dianggap bagus untuk dipadukan dengan mesin-mesin kendaraan dengan tujuan 
untuk dapat memberikan kenyamanan dan kestabilan dalam sistem dan mekanik 
kendaraan. Salah satunya adalah pada sistem suspensi yang fungsi utamanya 
adalah untuk memberikan kenyamanan, keamanan dan keselamatan pengemudi 
atau penumpang saat berkendara. Dalam keadaan tertentu suspensi dapat bekerja 
dengan baik, namun terdapat keadaan dimana suspensi yang dipasang paten akan 
menyebabkan mobil tidak stabil. Dalam penulisan skripsi yang berjudul 
“Prototype Sistem Kendali Suspensi Pada Mobil Berdasarkan Kecepatan Angin 
dan Putaran Roda” membahas tentang sistem kendali suspensi yang dapat bekerja 
dalam dua kondisi jalan. Metode yang digunakan yaitu dengan merancang sistem 
kendali suspensi berupa prototype dengan pusat kendali berupa mikrokontroller 
serta didukung dengan rangkaian sensor dan actuator yang bertujuan untuk 
mengurangi ketidakstabilan suspensi pada saat performa dan kondisi jalan 
tertentu. Perancangan sistem kendali ini merupakan pengimplementasian dari 
referensi fungsi suspensi dan masalah yang dihadapi. Hasil yang dicapai dalam 
perancangan adalah dapat membuat suatu sistem kendali otomatis yang dapat 
mengendalikan suspensi dalam dua kondisi tertentu. 

  
Kata kunci : Mikrokontroller ATmega16, photodiode, motor servo. 
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