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SISTEM PENDINGIN RUANG OTOMATIS BERDASAR VOTING
KEPADATAN PENGUNJUNG BERBASIS MIKROKONTROLER
AT MEGA 16

Nunung Krisna Aprianto, Program Study Teknik Elektro
Universitas Muhammadiyah Ponorogo

ABSTRAK

Sistem pendingin ruang otomatis berdasar voting kepadatan pengunjung
merupakan sebuah sistem kestabilan suhu ruang berdasar pada jumlah pengunjung
di suatu ruang yang tertutup. Padatnya pengunjung pada ruang yang tertutup tanpa
di imbangi sistem pendingin yang memadahi menimbulkan suasana yang tidak
kondusif yaitu suhu di dalam ruangan menjadi semakin panas. Dari data
perhitungan yang di peroleh juga dapat di manfaatkan sebagai acuan kenaikan dan
penurunan pengunjung per tahun. Tugas akhir ini meliputi perancangan dan
realisasi sebuah Sistem Pendingin Ruang Otomatis Berdasar VVoting Kepadatan
Pengunjung Berbasis Mikrokontroler AT Mega 16. System ini menggunakan
sensor LDR sebagai detector kenaikan dan pengurangan pengunjung, sistem ini
dilengkapi dengan sensor suhu LM35 sebagai pembanding suhu ruangan dengan
jumlah pengunjung, mikrokontroler At Mega 16 sebagai pusat intruksi program,
LCD M1632 sebagai tampilan kerja sistem, dan beberapa kipas DC sebagai
output kerja sistem.Perancangan dan realisasi Sistem Pendingin Ruang
Otomatis Berdasar Voting Kepadatan Pengunjung Berbasis Mikrokontroler AT
Mega 16 tersebut di harapkan mampu bekerja optimal didalam penghitungan
pengunjung dan mengatur suhu ideal di dalam sebuah ruangan yang berkapasitas
besar dan luas.

Kata Kunci : sensor LDR, sensor LM35, mikrokontroller,lcd 16x2, kipas.
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