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ABSTRAK

Pemeliharaan atau perawatan merupakan aktifitas yang wajib dilakukan
dalam proses budidaya ikan. Namun, mobilitas tinggi dan aktifitas padat
terkadang menjadi kendala pemilik kolam untuk selalu fokus terhadap
pemeliharaan kolam terutama dalam pemberian pakan ikan. Sehingga perlu
adanya penambahan inovasi baru agar sistem otomatisasi yang sudah ada menjadi
lebih efisien lagi. Dengan penambahan sistem kontrol jarak jauh, meskipun
pemilik kolam sedang berada diluar rumah tetapi proses pemberian pakan ikan
tetap bisa dilakukan. Memanfaatkan mikrokontroler ATMega16 sebagai
pengendali utama dan modem wavecom sebagai media komunikasi, sistem ini
dapat dikontrol jarak jauh melalui fitur SMS yang ada pada handphone. LDR dan
laser infrared digunakan sebagai sensor level kondisi tampungan, serta digunakan
motor DC 12 volt untuk menyebarkan pakan ke kolam. Jika terjadi kegagalan
pada proses pengisian atau penyebaran pakan, alat akan mengirimkan SMS
laporan kepada user. Berdasarkan hasil percobaan, alat dapat menyebarkan 350
gram pakan dalam sekali siklus kerja.

Kata kunci : otomatisasi, pakan ikan, kontrol SMS
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