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ABSTRAK
RANCANG BANGUN PINDAI TELUR PADA TIMBANGAN DIGITAL

BERBASIS MIKROKONTROLER
Muslim

13520304

Fakultas Teknik Jurusan Elektronika
Universitas Muhammadiyah Ponorogo

Mikrokontroler merupakan computer mini terprogram, mikrokontroler dengan
type ATmega16 memiliki fitur ADC (Analog Digital Converter) yang bisa di
gunakan membaca intensitas cahaya. Mikrokontroler sendiri banyak sekali manfaat,
salah satunya adalah digunakan untuk pembuatan alat pemindai telur, dimana cara
kerjanya adalah dengan cahaya infrared yang terhalang cangkang telur akan di
teruskan putih telur dan diterima sensor cahaya untuk mendapatkan nilai kejernihan
dari putih telur. Melalui pendekatan ini diharapkan bisa digunakan dan dapat menjadi
referensi bagi masyarakat untuk memindai telur yang bagus atau tidak untuk
dikonsumsi dengan cepat dan mudah karena disertai dengan timbangan digital dengan
output harga/ kilogram telur khususnya untuk para penjual dan pembeli telur.
Mikrokontroler ini akan melakukan proses kalibrasi berat dari telur menggunakan
sensor stain gauge digital, serta sensor LDR untuk mengetahui apakah telur tersebut
layak konsumsi atau tidak. Hasil yang ditampilkan dalam rancang bangun pindai telur
pada timbangan digital berbasis mikrokontroler ini diharapkan bisa memberikan
kemudahan untuk penjual dan pembeli telur.
Kata kunci : mikrokontroler, telur, sensor strain gauge, sensor LDR
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