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ALAT PENDETEKSI KENYAMANAN KELAS  
DENGAN SENSOR 3 IN 1 (CAHAYA, SUHU DAN SUARA)  
BESERTA AKSI KONTROL (LAMPU, AC DAN ALARM) 
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Universitas Muhammadiyah Ponorogo 
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Abstrak 
Kualitas kegiatan belajar di kelas yang diikuti oleh pelajar perlu 

diutamakan. Untuk mencapai kualitas kegiatan belajar tersebut salah satunya 
dengan cara meningkatkan kenyamanan dalam ruang kelas belajar itu sendiri. 
Sistem kenyamanan kelas yang ada pada saat ini dilakukan secara manual, 
misalnya menyalakan lampu dengan saklar dan menyalakan AC dengan remote. 
Dari penelitian ini dihasilkan alat pendeteksi kenyamanan kelas menggunakan 3 
sensor (cahaya, suhu dan suara) beserta feedback (lampu, AC dan alarm) yang 
menyala dan mati secara otomatis. Perancangan prototype menggunakan Arduino 
Mega2560 sebagai mikrokontroler, LDR sebagai sensor cahaya beserta LED 
sebagai umpan baliknya, LM35 sebagai sensor suhu beserta Motor DC sebagai 
umpan baliknya dan Kondensor mikrofon sebagai sensor suara beserta Buzzer 
sebagai umpan baliknya. Setiap sudut ruang kelas terdapat 4 jumlah sensor pada 
setiap jenis masing-masing sensor yang ada. Dari jumlah 4 sensor yang sejenis 
pada setiap sudut tersebut dijumlahkan lalu dibagi 4 untuk mencari rata-rata 
kondisi ruang kelas kemudian feedback (lampu, AC dan alarm) akan menyala 
otomatis apabila ruang kelas terasa tidak nyaman. Hasil dari penelitian ini alat 
telah bekerja sesuai prinsip kerja yang telah ditentukan dan analisa data juga 
sesuai dengan perhitungan yang ada. 

 
Kata Kunci : Pendeteksi kenyamanan kelas, Arduino Mega2560, LDR, 

LM35, Kondensor mikrofon   
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