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ABSTRAK 

 

 

Dalam kehidupan sehari hari ayam broiler merupakan hewan ternak yang 

banyak diambil manfaatnya oleh masyarakat dan menjadi komoditas bisnis yang 

menjanjikan bagi peternak. Namun tidak demikian, dalam penerapannya faktor 

suhu dan paparan gas berbahaya masih menjadi permasalahan pelik bagi peternak 

tentang bagaimana cara menanggulangi permasalahan tersebut, dikarenakan ayam 

broiler memiliki karakteristik yang mudah labil, mudah stress sehingga dapat 

mempengaruhi pertumbuhan ayam dan tentunya kelangsungan usaha peternakan. 

Diperparah lagi masih banyak ditemukan model kandang yang cenderung 

konvensional dalam pengaturan sirkulasi udara untuk menekan resiko paparan 

suhu dan gas berbahaya, seperti pemakaian buka tutup layer skat terpal didinding 

luar kandang. Cara tersebut kurang efisien, dikarenakan prosesnya masih 

dilakukan secara manual menggunakan tenaga manusia belum lagi jika jarak 

rumah peternak dan kandang ayam yang jauh. Untuk mengatasi permasalahan 

tersebut dibutuhkan sebuah kontrol kendali untuk mengatur suhu ruangan dalam 

kandang dan gas secara otomatis dalam bentuk informasi real time via website 

untuk memonitoring keadaan ayam dalam kandang kapanpun dan dimanapun. 

Cara yang dapat ditempuh bagi penulis adalah dengan membangun sebuah 

rancangan sistem kontrol terhadap suhu dan gas berbahaya berbasis IoT terhadap 

otomatisasi kandang ayam broiler menggunakan fuzzy logic metode tsukamoto 

untuk pengoperasiannya. Sistem otomatisasi ini berjalan ketika parameter suhu 

dan gas dalam kandang tidak ideal dengan menyalakan putaran kipas yang 

dikendalikan oleh dimmer secara pelan, sedang, atau cepat. Dari hasil uji coba alat 

selama 3 hari secara acak menunjukan perhitungan fuzzy logic output pada kipas 

sudah sesuai dengan kecepatan putaran yang diharapkan. Hasil pengujian 

mempengaruhi sirkulasi udara yang stabil didalam kandang ayam sehingga 

tingkatan suhu kandang terjaga dengan baik dan mampu mereduksi paparan gas 

berbahaya secara signifikan.  

 

Kata kunci : Ayam Broiler, Integrated Device Electronic, IoT, Fuzzy Logic 

Metode Tsukamoto, NodeMCU ESP8266, defuzzyfikasi 
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