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Bagi seseorang yang bekerja dibidang industry peternakan ayam petelur pasti sangat
mengerti bahwa waktu merupakan hal yang penting, contohnya adalah pada proses panen telur
setiap proses panen harus mengambil satu persatu, bila kandang sangat luas tentu memerlukan
waktu yang sangat lama dan juga membutuhkan tenaga yang banyak.

Alat ini dirancang untuk membantu pekerjaan manusia dimana alat mampu menggeser
telur dari setiap kandang dengan bantuan conveyor sehingga peternak tidak lagi mengambili satu
persatu di setiap kandang jadi tidak memerlukan waktu lama untuk memanen telur.

Setiap telur yang telah bergerak dengan conveyor akan menuju tempat packing yang telah
di siapkan, jadi peternak tinggal menunggu dan mengamati telur yang akan masuk pada proses
packing.

Kata kunci : Alat packing telur otomatis, Arduino , Motor servo, conveyor
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