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MOTO 

 

• “ Bahagiakan yang mebahagiakanmu ” 

• “ Awali dengan niat ” 

• “ Keluarga adalah kunci ” 

• “ Hari ini adalah esok yang kemarin” 
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Abstrak 

 

Tuna Daksa merupakan sebutan bagi individu yang kehilangan atau 

ketidaklengkapan anggota tubuh yang dapat dilihat secara kasat mata. Salah 

satu solusi untuk membantu penyandang tuna daksa dalam melakukan 

aktifitas sehari-hari dalam bidang transportasi. Modifikasi kendaraam 

bermotor sering kali masih kurang memiliki keamanan terlebih saat 

digunakan dijalanan yang berbelok karena kurangnya keseimbangan, 

sehingga diatasi dengan memodifikasi kendaraan bermotor menggunakan 

metode tarik satu pada roda. Metode ini digunakan untuk mengatur 

keseimbangan putaran roda saat berbelok di tikungan, serta dilengkapi 

bagian-bagian yang dapat menunjang kenyamanan dalam penggunaannya. 

Parameter utama dalam penelitian adalah analisis poros beserta komponen-

komponen alat yang digunakan. Bahan yang dugunakan untuk merancang 

poros roda dengan beban lentur saja adalah baja karbon JIS E4502 kelas 4 

qwb = 60 kg/mm dan batas mulurnya, 30 kg/mm. Kelayakan rancangan 

modifikasi alat berdasarkan hasil penelitian dari perhitungan bahwa diameter 

hasil perhitungan diatas 17 mm, sangat aman digunakan dan lebih 1mm 

dengan diameter ukuran sebelumnya 18 mm. 

 

Kata kunci : Tuna daksa, motor roda tiga, poros. 
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Abstract 

 

Tuna Daksa is a term for individuals who have lost or incomplete body parts 

that can be seen with the naked eye. One solution to help people with physical 

disabilities in carrying out daily activities in the field of transportation. 

Modification of motorized vehicles often lacks safety, especially when used on 

curvy roads due to lack of balance, so that it is overcome by modifying 

motorized vehicles using the one-wheel pull method. This method is used to 

adjust the balance of wheel rotation when turning a corner, and is equipped 

with parts that can support comfort in its use. The main parameter in this 

research is the analysis of the spindles and the components of the tools used. 

The material used to design the axle with bending load only is JIS E4502 class 

4 carbon steel qwb = 60 kg/mm and its elongation limit is 30 kg/mm. The 

feasibility of the design of the modification of the tool is based on the results of 

research from the calculation that the diameter of the calculation results is 

above 17 mm, very safe to use and more than 1 mm with the previous diameter 

of 18 mm. 

 

Keywords : Tuna Daksa, tricycle motor, spindles. 
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