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Abstrak

Persawahan adalah suatu area yang dapat ditanami berbagai jenis tanaman 
pangan atau bisa juga buah dan sayuran. Dalam suatu area persawahan terdapat 
irigasi irigasi yang nantinya akan digunakan untuk pengairan area sawah 
tersebut, irigasi ini bermacam macam bentuk dan cara mengairi area persawahan 
namun yang biasa digunakan oleh petani yang sawahnya jauh dari area bendungan 
didataran rendah adalah pengairan jenis sumur bor atau biasa disebut sumur sibel. 
Dalam pengairan menggunakan cara ini sering kali terdapat beberapa 
permasalahan yang terjadi dilapangan, seperti pembagian yang kurang adil dan 
merata, eksploitasi air tanah yang berlebihan sehingga menyebabkan krisis air 
bersih pada suatu area disaat musim kemarau serta waktu yang dibutuhkan untuk 
memesan air dari pemilik ataupun perangkat desa yang mengelola, hal ini tentu 
jauh dari kata efisien. Dalam kesempatan kali berdasarkan pada topik 
permasalahan diatas penulis akan merancang sebuah alat prototipe. Hasil dari 
perancangan alat tersebut dapat disimpulkan bahwa tujuan awal perancangan 
tercapai dapat dikontrol dari jarak jauh menggunakan aplikasi android Blynk serta 
aliran air yang saling mengisi tampungan dan pompa yang terkontrol dari aplikasi 
blynk, sensor water flow yang berguna mendeteksi debit aliran keluar ketika 
motor servo dibuka menuju sawah yang ingin dialiri, dan hanya menggunakan 4 
buah micro submersible pump sehingga meminimalkan penggunaan air tanah 
yang berlebihan.

Kata Kunci : Irigasi Saluran Sawah, Pengairan, Arduino uno, Aplikasi Blynk
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Abstract

Rice fields are areas that can be planted with various types of food crops 
or fruit and vegetables. In a rice field area there is irrigation which will later be 
used to irrigate the rice field area, this irrigation takes various forms and ways to 
irrigate rice fields, but what is commonly used by farmers whose fields are far 
from the dam area in the lowlands is bore well irrigation or ordinary irrigation. 
called a sibel well. In irrigation using this method, there are often several 
problems that occur in the field, such as unfair and equitable distribution, 
excessive exploitation of groundwater, causing a clean water crisis in an area 
during the dry season and the time it takes to order water from the owner or 
village apparatus. managing, this is certainly far from efficient. On occasion, 
based on the topic of the problem above, the author will design a prototype tool. 
The results of the design of the tool can be concluded that the initial design goals 
achieved can be controlled remotely using the Blynk android application and the 
flow of water that fills the reservoir and the pump is controlled from the Blynk 
application, a water flow sensor that is useful for detecting the discharge flow out 

when the servo motor is opened to the rice fields to be irrigated, and only use 4 
micro submersible pumps so as to minimize excessive use of ground water.

Keywords: Rice Field Irrigation, Irrigation, Arduino uno, Blynk Application
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