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HALAMAN MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
 
 
 

MOTTO : 

“Siapa yang menempuh jalan untuk mencari ilmu, maka Allah akan mudahkan 

baginya jalan menuju surga.” (HR Muslim, no 2699). 

 

“Kuliah itu capek, apalagi yang merantau dan jauh dari orang tua. Jangan 

khianati kepercayaan orang tua, terus berjuang hingga kata menyerah tak lagi 

terpikir olehmu.” (Penulis : Ansory Makruf). 

 

 

 

PERSEMBAHAN 

Penyusunan skripsi ini yang paling utama penulis persembahkan kepada Allah 

SWT, dan semoga skripsi ini dapat mendatangkan berkah bagi penulis. 

Tak lupa penulis juga mempersembahkan skripsi ini kepada kedua orang tua, yang 

dengan jerih payahnya penulis dapat menempuh pendidikan sampai saat ini. 

  

   



 

vi 
 

ALAT PENIMBANG BERAS OTOMATIS BERBASIS 
MIKROKONTROLER NODEMCU-ESP32 DENGAN PENYIMPANAN 

DATA SECARA REAL-TIME PADA APLIKASI GOOGLE 
SPREADSHEETS 

Ansory Makruf 
Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah Ponorogo 

e-mail : ansoryxmm2@gmail.com 
 
 

Abstrak 
 

 Beras merupakan pangan dengan nilai karbohidrat tinggi dengan nilai 
protein yang rendah. Beras dihasilkan dari pengolahan biji tanaman padi (gabah) 
dengan melalui proses penggilingan atau penyosohan. Lazimnya proses transaksi 
perdagangan beras dikerjakan dengan cara manual yang secara langsung 
melibatkan pedagang, khususnya didalam metode penimbangan dengan satuan 
kilogram akan memerlukan tenaga juga waktu yang tidak sedikit, lebih-lebih lagi 
dikerjakan dengan jumlah yang besar. Timbangan yang lumrah dipakai di pasaran 
saat ini adalah jenis timbangan manual, dengan tidak adanya tingkat keakuratan 
yang pasti dan kadang kala membuat angka pengukuran menjadi tidak akurat. 
Timbangan manual kini telah mengalami perkembangan, pengembangan dari 
timbangan manual yaitu terciptanya sebuah timbangan dengan teknologi baru 
bernama timbangan digital yang memiliki berbagai keunggulan. Berdasarkan pada 
permasalahan tersebut maka dalam penelitian ini akan dirancang sebuah alat 
timbangan digital dengan pengoperasian secara otomatis. Alat penimbang beras 
yang dirancang bekerja menggunkan mikrokontroler NodeMCU-ESP32 yang 
didalamnya juga terintegrasi Wi-Fi dan Bluetooth. Penimbang beras otomatis ini 
akan bekerja dengan input berupa berat beras atau harga beras perkilo. Setelah 
menerima input maka alat penimbang beras akan menimbang beras secara 
otomatis, kemudian data dari hasil penimbangan akan ditampilkan ke dalam 
sebuah media berupa LCD (Liquid Crystal Display). Data hasil dari alat 
penimbang ini juga akan disimpan pada aplikasi Google Spreadsheets, yaitu 
sebuah aplikasi yang berbasis pada website. Data yang di tampilkan merupakan 
data berat dan data harga beras yang telah melalui proses penimbangan dalam alat 
penimbang. 
 
Kata Kunci : Beras, Timbangan Digital, Load cell, Google Spreadsheets, 
NodeMCU, ESP32 
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