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Abstrak 

 

Buah mangga adalah buah yang memiliki manfaat yang berguna untuk 

tubuh manusia, manfaat yang terkanung pada buah mangga yaitu vitamin 

contohnya vitamin A, 𝐵1, 𝐵2, dan vitamin C. Perubahan iklim memiliki dampak 

yang besar di sektor pertanian seperti pertanian pada tanaman mangga, buah 

mangga mengalami penurunan produktivitas karena perubahan iklim di sebabkan 

curah hujan yang tinggi yang membuat buah tersebut rusak karena terkena hama 

dari ulat  buah, dan di tambah lagi dengan proses pemanenan buah mangga dengan 

menggunakan alat tradisional. Berdasarkan dari permasalahan tersebut maka pada 

penelitian ini akan di buat rancang bangun pemetik, penimbang dan deteksi hama 

ulat pada buah mangga secara otomatis berbasis arduino. Alat tersebut 

menggunakan mikrontroller arduino uno , dengan input alat menggunakan sensor 

ultrasonik yang berguna untuk mendeteksi hama ulat yang ada di dalam buah 

mangga dengan pemanfaatan gelombang ultrasonik, setelah proses pendeteksian 

selesai buah yang terdeksi tidak berulat maka akan secara otomatis memotong 

tangkai buah menggunakan pisau yang ada penggerak motor servo, buah yang 

selesai di petik akan di timbang otomatis di dalam keranjang buah, setelah proses 

penimbangan selesai maka hasil  berat buah tersebut akan di tampilkan di layar 

LCD dengan satuan berat kilogram, saat buah terdeteksi ada hama ulat maka alat 

tidak akan memetik buah yang terdapat hama ulat tersebut. 

Kata Kunci: Buah Mangga, Sensor Ultrasonik, Motor Servo, Load cell, 

Arduino Uno 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

xii 

 

RANCANG BANGUN  PEMETIK, PENIMBANG DAN DETEKSI HAMA 

ULAT PADA BUAH MANGGA SECARA OTOMATIS BERBASIS 

ARDUINO 
Resza Alfi Ansyah Indrawan 

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Muhammdiyah Ponorogo 

e-mail : reszaalfiansyahr@gmail.com 

 

Abstract 

 

Mango fruit is a fruit that has benefits that are useful for the human body, the 

benefits contained in mangoes are vitamins such as vitamins A, B_1, B_2, and 

vitamin C. Climate change has a major impact on the agricultural sector such as 

agriculture on mangoes, mangoes experienced a decrease in productivity due to 

climate change caused by high rainfall which made the fruit damaged due to pests 

from fruit caterpillars, and in addition to the process of harvesting mangoes using 

traditional tools. Based on these problems, in this study, a design for picking, 

weighing and detecting caterpillar pests on mangoes will automatically be based 
on Arduino. The tool uses an Arduino Uno microcontroller, with the input of the 

tool using an ultrasonic sensor which is useful for detecting caterpillar pests in 

mangoes with the use of ultrasonic waves, after the detection process is complete, 

the fruit that is detected is not caterpillar it will automatically cut the fruit stalk 

using the existing knife. servo motor drive, the fruit that has been picked will be 

weighed automatically in the fruit basket, after the weighing process is complete 

the fruit weight results will be displayed on the LCD screen with a unit weight of 

kilograms, when the fruit is detected there is a caterpillar pest the tool will not pick 

fruit which contains the caterpillar. 

Keywords: Mango, Ultrasonic Sensor, Servo Motor, Load cell, Arduino Uno 
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