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Abstrak 

 Perkembangan elektronik yang disematkan pada kendaraan bermotor telah 

dikembangkan. Tidak terkecuali pada kendaraan sepeda motor Honda Revo 110 FI. 

Untuk memudahkan dalam pengoperasian kendaraan, meghindari pencurian dan 

untuk pelacakan lokasi kendaraan. Telah dirancang berupa perangkat elektronik 

sebagai sistem pengaman dan sistem otomatis. Sebuah chip mikrokontroler berbasis 

Arduino Uno yang dilengkapi modul GPS dan Modul GSM serta komponen modul 

Relay pada perancangan ini berfungsi untuk remot kontrol otomatis melalui mobile 

phone dan sebagai pengaman elektronik dalam melacak posisi kendaraan dari jarak 

jauh. 

 Sistem Otomatis berfungsi untuk menyalakan dan mematikan kendaraan 

dari jarak jauh, modul GSM berperan sebagai media komunikasi data  berbentuk 

perintah SMS ke mikrokontroler Arduino Uno untuk diolah, kemudian 

memerintahkan modul Relay bekerja sebagai perintah ON Kunci Kontak, lalu ON 

Motor Starter, Kemudian OFF Kunci Kontak yang isi perintah SMS sesuai yang 

dikirim oleh User. Sistem Pengaman berfungsi mematikan kendaraan ketika dicuri 

dan mengirim Kordinat Lokasi berbentuk SMS link google maps, perintah SMS 

diterima modul GSM dikirim ke mikrokontroler Arduino Uno untuk mematikan 

kendaraan kemudian (modul Relay OFF) diikuti perintah mengirimkan SMS 

berupa kordinat lokasi melalui modul GPS. 

Hasil perencanaan ini adalah memudahkan user dalam mengoperasikan 

(menyalakan dan mematikan) kendaraan dan sebagai pengaman kendaraan jika 

dicuri dengan melacak lokasi kendaraan. Untuk menambah sensitifitas kerja alat 

ini, diperlukan modul GPS dan modul GSM yang responsibilitas sinyalnya bagus 

dan dapat digunakan diberbagai kondisi tempat agar dapat digunakan secara 

universal. 

 

Kata Kunci : Honda Revo 110 FI, Arduino Uno, Modul GPS, Modul GSM, 

Modul Relay. 
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