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MOTTO 

 

 

 

“Dan jiwamu, jika tidak kau sibukkan di dalam kebaikan maka ia akan 

menyibukkanmu dalam kebathilan.” 

 

-Imam Syafi’i 

 

 

“Dunia ini hanya memiliki tiga hari : Hari kemarin, ia telah pergi Bersama 

dengan semua yang menyertainya. Hari esok, kamu mungkin tak akan pernah 

menemuinya. Hari ini, itulah yang kamu miliki, maka beramallah di hari ini.” 

 

-Hasan al Bashri 
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ABSTRACT 

 Increased ammonia gas pollution which affects the health of quail become 

disturbed. In the handling carried out by breeders until now. This still uses simple 

procedures, so it gives rise to several problems such as carelessness in cleaning up 

dirt and not knowing ammonia gas levels. The design that will be made can clean 

up dirt quail automatically if the ammonia gas level exceeds 30 PPM so Quail 

health is better and breeders can detect ammonia gas a safe distance to avoid 

respiratory problems. This tool is intended to turn manual cleaning into 

programmed with a tool that can try to clean quail droppings automatically every 

time ammonia gas exceeding 30 PPM combined with water spraying cleaning 

disinfectant and programmed temperature control when the temperature inside the 

cage exceeds 27° C the dc fan turns on and the light turns off then vice versa, with 

using Arduino Uno as a microcontroller, ESP-01 as a connection Wireless with cell 

phone, MQ-135 sensor to read ammonia gas levels, sensor DHT22 to read the 

temperature in the cage, ultrasonic sensor to determine cleaning water tank 

capacity, blynk application to display ammonia gas levels and can show the number 

of cleanings for quail cages at that distance safe, and a conveyor belt to move quail 

droppings. 

 

Keywords: Quail, Cleaning, Ammonia, Temperature, Blynk 
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ABSTRAK 

Peningkatan pencemaran gas amonia yang membuat kesehatan burung puyuh 

menjadi terganggu. Dalam penanganan yang dilakukan oleh peternak sampai saat 

ini masih menggunakan tata cara sederhana, sehingga menimbulkan beberapa 

masalah seperti kecerobohan dalam membersihkan kotoran dan tidak mengetahui 

kadar gas amonia. Rancangan yang akan dibuat dapat membersihkan kotoran dan 

kontrol suhu dalam kandang puyuh secara otomatis sehingga kesehatan burung 

puyuh lebih baik dan peternak dapat mengetahui gas amonia pada jarak yang aman 

untuk menghindari gangguan pernafasan. Alat ini menggunakan sensor gas mq-135 

untuk mendeteksi gas amonia ketika kadar gas amonia melebihi 30 ppm (part per 

million), sensor dht22 untuk mendeteksi suhu dalam kandang, sensor ultrasonik 

untuk mendeteksi level air tangki desinfektan, pompa air mini untuk membantu 

penyemprotan air desinfektan pada penumpukan kotoran puyuh ketika pembersihan 

dilakukan oleh konveyor yang digerakan dengan motor dc, lampu pijar sebagai 

penghangat udara jika suhu dibawah 27°C dan termoelektrik dipasangkan heatsink 

serta kipas dc sebagai pendingin udara dalam kandang ketika suhu diatas 27°C dan 

juga aplikasi blynk untuk menampilkan keluaran alat. Hasil dari rancangan alat ini 

belum maksimal karena terdapat sisa kotoran yang masih menempel pada konveyor 

dan kontrol suhu rancangan alat ini belum dapat mencapai suhu stabil dibawah 

30°C, kemudian pada aplikasi blynk mengalami penundaan selama 2 detik untuk 

menerima pemberitahuan. 

 

Kata kunci: Puyuh, Pembersihan, Amonia, Suhu, Blynk 
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