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Abstrak 

 

Air untuk mengairi sawah adalah salah satu kebutuhan pokok petani. Sebagian 

besar petani menggunakan air sumur dalam / sumur artesis yang dialirkan dengan 

pompa submersible. Pemilihan pompa submersible ini dinilai lebih ekonomis 

daripada pompa hisap dengan penggerak mesin diesel. Kinerja pompa ini akan 

terganggu dan mengalami kerusakan apabila terus menerus bekerja pada kondisi 

tanpa air. Kerusakan tersebut akan meningkat intensitasnya terutama di musim 

kemarau. Pada Skripsi ini dirancang sebuah sistem proteksi batas level air 

terendah dan monitoring pompa submersible di persawahan berbasis IOT. Selain 

untuk melindungi pompa dari kerusakan yang di sebabkan oleh penurunan level 

air, alat ini juga berfungsi untuk memonitoring dari jarak jauh kinerja pompa 

submersible dan level air dalam sumur tersebut.  

Rancang bangun ini menggunakan motor submersible mini yang berfungsi untuk 

menggantikan peran pompa submersible di persawahan, 3 buah sensor elektroda 

lilin yang berfungsi untuk mendeteksi level air bawah tanah, sensor arus 

PZEM004 sebagai sensor pendeteksi arus listrik, nodemcu esp32 sebagai 

kontroler dan penghubung ke internet melalui access point dan software interface 

blynk untuk memonitoring dan kontrol operasi pompa submersible dari jarak jauh. 

Dari hasil pengujian, sensor level dan sensor arus beban dapat bekerja dengan 

baik dan pembacaannya dapat dimonitor langsung pada LCD ataupun dari aplikasi 

blynk, sistem proteksi pada alat ini juga berfungsi dengan baik untuk memproteksi 

pompa dari penurunan level dan arus berlebih dengan batas arus di 0,17 A. 
 

 

Kata kunci : Irigasi pertanian, Pompa Submersible, Nodemcu Esp32, Sensor 

Level Elektroda Lilin, PZEM004, Blynk 
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