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SISTEM KONTROL KUALITAS PH AIR DALAM AKUARIUM DAN
PENGENDALIAN PENGURASAN OTOMATIS BERDASARKAN DATA
SENSOR PH

Danang Lisdianto, Adi Fajaryanto C, S. Kom., M. Kom Yovi Litanianda, S.Pd.,
M. Kom

Program Studi Teknik Informatika Fakultas, Fakultas Teknik, Universitas

Muhammadiyah Ponorgo

Email : dannangdl@gmail.com adifajaryanto@umpo.ac.id, yovi@umpo.ac.id

Abstrak

Menjaga kualitas air optimal, terutama tingkat pH, dalam akuarium sangat
penting untuk kualitas air. Metode manual untuk kontrol pH dan pergantian air
sering kali tidak efektif dan memakan waktu. Untuk mengatasi tantangan ini, maka
disusun penelitian yang bertujuan untuk merancang sistem otomatis kontrol kualitas
air berbasis pH dan sistem otomatis pengurasan serta pengisian air berdasarkan data
sensor pH. Sistem ini menggunakan Arduino IDE untuk integrasi perangkat lunak
dan meliputi komponen perangkat keras seperti Arduino UNO, sensor pH air,
sensor ultrasonik untuk pengukuran tingkat air, solenoid valve untuk pengisian dan
pengurasan air, relay untuk kontrol solenoid valve, dan LCD untuk informasi
pemantauan pH dan jarak. Studi ini berfokus pada memastikan pengukuran pH
yang akurat, otomatisasi manajemen air, dan peningkatan efisiensi pemeliharaan
akuarium. Penelitian ini memberikan kemudahan kepada pemilik akuarium dengan
otomatisasi kontrol kualitas air menggunakan sensor pH untuk mengetahui hasil

kualitas air dan pengendalian pengurasan dan pengisian air secara otomatis.
Kata kunci : Akuarium, Arduino, Otomatis
Abstract:

Maintaining optimal water quality, especially pH levels, in aquariums is
crucial for the health and balance of fish. Traditional manual methods for pH control
and water changes often prove ineffective and time-consuming. To address these
challenges, this research aims to design an automated pH water quality control

system and automatic drainage and refilling system based on pH sensor data. The

XXi
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system utilizes Arduino IDE for software integration and includes hardware
components such as Arduino UNO, pH water sensor, ultrasonic sensor for water
level measurement, solenoid valves for water management, relay for control, and
LCD display for pH monitoring. The study focuses on ensuring accurate pH
measurement, automating water management, and enhancing aquarium
maintenance efficiency. This research offers convenience to aquarium owners by
automating water quality control and aims to improve fish care in home aquarium

environments.

Keywords : pH water quality control system, Automated aquarium

aintenance, Arduino IDE integration
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