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ABSTRAK 

Serangan hama tikus merupakan salah satu kendala utama yang dihadapi petani 

padi karena dapat menurunkan produktivitas secara signifikan. Salah satu metode 

pengendalian yang digunakan adalah perangkap listrik, namun metode ini berisiko 

membahayakan petani ketika tidak sengaja bersentuhan. Penelitian ini merancang 

sistem pengaman perangkap tikus berbasis Internet of Things (IoT) yang dapat 

memutus aliran listrik secara otomatis apabila terdeteksi pergerakan manusia atau 

saat turun hujan. Sistem ini menggunakan NodeMCU ESP8266 sebagai pusat 

kendali, sensor PIR untuk mendeteksi gerakan manusia, dan sensor hujan sebagai 

pengaman tambahan. Algoritma rule-based digunakan untuk mengatur logika 

kendali perangkat. Pemantauan dilakukan melalui website sehingga petani dapat 

mengawasi kondisi perangkap dari jarak jauh. Hasil pengujian sebanyak 15 kali 

menunjukkan bahwa sistem mampu merespons dengan cepat dan konsisten sesuai 

skenario pengujian, baik pada kondisi hujan maupun saat terdeteksi keberadaan 

manusia. Penerapan sistem ini terbukti efektif meningkatkan keselamatan petani 

dan memberikan solusi pengendalian hama tikus yang lebih aman dan efisien. 

Kata kunci: perangkap tikus, IoT, NodeMCU ESP8266, sensor PIR, rule- 

based system. 
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