
TONGKAT ALAT BANTU TUNANETRA UNTUK MOBILISASI 

DAN IDENTIFIKASI BARANG DI KOPERASI 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PONOROGO 

 

 
SKRIPSI 

 

 

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat 

Untuk Memperoleh Gelar Sarjana Jenjang Strata Satu ( S1 )  

Pada Program Studi Teknik Elektro Fakultas Teknik  

Universitas Muhammadiyah Ponorogo 

 

 

Disusun Oleh: 

ERICA DEFIANA PRISTIANA  

22520715 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO  

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PONOROGO 

2025 



 

ii  

 



 

iii  

 



 

iv  

 



 

v  

 



 

vi  

 

 



 

vii  

 

 



 

viii  

 

 

 



 

ix  

 

 



 

x  

 
 



 

xi  

TONGKAT ALAT BANTU TUNANETRA UNTUK MOBILISASI DAN 

IDENTIFIKASI BARANG DI KOPERASI  

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PONOROGO 

Erica Defiana Pristiana 

Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik,  

Universitas Muhammadiyah Ponorogo 

Email : ericadefiana07@gmail.com 
 

 

ABSTRAK 

 

Penyandang tunanetra menghadapi tantangan dalam mobilisasi dan 

kemandirian, terutama saat berbelanja di koperasi atau lingkungan kampus. 

Penelitian ini merancang dan mengimplementasikan tongkat pintar sebagai alat 

bantu tunanetra untuk mobilisasi dan identifikasi barang di Koperasi Universitas 

Muhammadiyah Ponorogo. Sistem mobilisasi menggunakan sensor ultrasonik yang 

terhubung ke arduino nano dengan output berupa getaran pada gagang tongkat 

ketika mendeteksi halangan. Sedangkan sistem identifikasi barang memanfaatkan 

RFID reader pada box, RFID tag pada rak produk, serta Raspberry Pi yang 

terhubung dengan database koperasi untuk menghasilkan informasi produk dalam 

bentuk suara berupa headset. Hasil pengujian menunjukkan sistem mobilisasi 

memiliki tingkat akurasi sensor sebesar 97,8% dengan rata-rata error 2,2%, 

sedangkan sistem identifikasi barang berhasil bekerja dengan tingkat keakuratan 

100%. Penelitian ini membuktikan bahwa integrasi sensor ultrasonic dan RFID 

dapat meningkatkan kemandirian mahasiswa tunanetra dalam bermobilitas dan 

berbelanjja, serta memberikan kontribusi pada penyediaan fasilitas ramah 

disabilitas di lingkungan perguruan tinggi. 

 

Kata kunci: Tongkat Tunanetra, Arduino, Mobilisasi, Identifikasi Barang, Sensor 

Ultrasonik, RFID, Raspberry Pi. 
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