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PERANCANGAN PROTOTIPE SISTEM KUNCI KONTAK DAN KUNCI
KEMUDI OTOMATIS DENGAN MENGGUNAKAN KONTROL
PERINTAH SUARA (ARDUINO UNO R3)

Nofindra Setyo Handoko, Sudarno, Kuntang Winangun
Program Studi Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah Ponorogo

e-mail : noefindrab@gmail.com

Abstrak
Fitur otomotif mengalami perkembangan pesat secara berkelanjutan sebagai

dampak perkembangan revolusi industri 4.0, khususnya dalam hal memudahkan
pengoperasian fitur sebagai penunjang keselamatan maupun kenyamanan
berkendara. Pada penelitian ini dikembangkan prototipe yang dirancang dengan
cara mengintegrasikan sensor suara untuk menyalakan dan mematikan engine
starter dengan memanfaatkan kontrol perintah suara (Arduino Uno R3). Sistem
kerja dari prototipe ini dikendalikan menggunakan Arduino uno R3 sebagai
tempat proses perintah sensor, Modul Bluetooth HC-05 sebagai otak dari
prototipe yang dilengkapi dengan Relay 1 chanel, Power supply sebagai sumber
tegangan untuk dikirim ke perangkat dan ke servo solenoid dengan kendali penuh
melelui perangkat smartphone. Hasil dari penelitian menunjukkan sistem prototipe
kunci kemudi pada motor dapat diaktifkan melalui perintah suara menggunakan
bantuan arduino sebagai tempat memproses dan sensor serta aplikasi berbasis

android sebagai pusat kontrol.

Kata Kunci : ARDUINO UNO R3, Smartphone, Kontak dan Kemudi Motor
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