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ABSTRAK 
 

Penelitian ini bertujuan untuk rekayasa sistem penggerak ganda berbasis motor 

bakar dan motor listrik pada sepeda motor Honda Revo AT 110 cc. Penelitian 

menggunakan metode penelitian dan pengembangan yang meliputi tahap 

perancangan, pembuatan, integrasi sistem, serta pengujian performa menggunakan 

Dynotest. Sistem penggerak ganda dikembangkan dengan mengintegrasikan mesin 

pembakaran dalam berbahan bakar Pertalite dan motor listrik BLDC hub 500 W 

yang dikendalikan melalui sistem perpindahan mode operasi. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa proses perancangan dan integrasi sistem berhasil diterapkan 

dengan baik sehingga seluruh komponen mekanik maupun kelistrikan dapat bekerja 

secara terpadu. Hasil pengujian dapat dipaparkan bahwa sistem penggerak ganda 

menunjukkan performa yang lebih baik dibandingkan sistem konvensional. Sepeda 

motor sistem penggerak ganda pada waktu pengujian 0,9 detik mampu mencapai 

kecepatan 27,89 km/jam dengan putaran 1.325 rpm, daya sebesar 2,346849 HP, dan 

jarak tempuh 17,004089 meter. Sedangkan sistem konvensional menghasilkan 

kecepatan 23,80 km/jam, putaran 9.780 rpm, daya 2,19807 HP, dan jarak tempuh 

15,5503 meter. Berdasarkan hasil penelitian dapat disimpulkan bahwa sistem 

penggerak ganda pada sepeda motor Honda Revo AT 110 cc layak diterapkan 

sebagai alternatif teknologi kendaraan dengan rekayasa yang sederhana dan 

pengoperasian yang mudah. 

Kata kunci: Sistem penggerak ganda, Motor listrik BLDC, Motor bakar,  

         Honda Revo AT 110 cc, Performa 
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