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ABSTRAK 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem proteksi beban berlebih 

pada motor AC satu fasa yang digunakan pada mesin pencacah rumput sebagai 

upaya pencegahan kerusakan akibat peningkatan arus listrik dan suhu selama proses 

pengoperasian. Sistem yang dikembangkan menggunakan mikrokontroler Arduino 

Uno sebagai pusat pengendali dengan memanfaatkan sensor arus ACS712 untuk 

mendeteksi perubahan arus listrik serta sensor suhu DS18B20 untuk memantau 

kondisi temperatur motor. Metode penelitian dilakukan melalui beberapa tahapan, 

yaitu perancangan sistem, pembuatan alat, implementasi rangkaian, serta pengujian 

kinerja sistem berdasarkan variasi kondisi beban ringan, sedang, dan berat. 

Pengujian dilakukan untuk mengetahui kemampuan sistem dalam membaca 

perubahan parameter motor serta memberikan respon proteksi ketika terjadi kondisi 

tidak normal. Hasil pengujian menunjukkan bahwa mampu membaca nilai arus 

motor dengan akurasi tertinggi sebesar 97,69% dengan selisih pengukuran 0,03 A 

terhadap alat pembanding, sedangkan suhu motor memperoleh akurasi tertinggi 

sebesar 99,11% dengan selisih pengukuran 0,4 °C. Sistem proteksi yang dirancang 

mampu melakukan pemutusan suplai listrik secara otomatis melalui relay atau 

kontaktor ketika arus melebihi batas 1,4 A atau suhu motor mencapai 55 °C. 

Berdasarkan hasil penelitian, sistem yang dibuat dapat bekerja sesuai tujuan dalam 

memberikan perlindungan terhadap motor dari kondisi beban berlebih dan kenaikan 

suhu, sehingga meningkatkan keamanan serta keandalan operasional mesin 

pencacah rumput. 

Kata Kunci: Sistem Proteksi, Motor AC Satu Fasa, Pencacah Rumput, 

ACS712, DS18B20, Arduino Uno. 
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