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ABSTRAK

Penghitungan populasi ayam di peternakan masih dilakukan secara manual
oleh pekerja kandang, sehingga memerlukan waktu dan berpotensi menimbulkan
kesalahan akibat pergerakan ayam yang aktif serta kondisi ayam yang saling
menutupi (occlusion). Penelitian ini bertujuan merancang dan membangun sistem
penghitung ayam secara real-time berbasis computer vision menggunakan
algoritma YOLOv8-Nano pada Raspberry Pi 4. Sistem mengintegrasikan kamera
webcam sebagai perangkat penangkap citra, Raspberry Pi 4 sebagai pemroses
utama, dan monitor sebagai media tampilan hasil deteksi berupa bounding box serta
jumlah ayam secara real-time. Pengujian dilakukan berdasarkan tingkat kepadatan
ayam, kondisi pencahayaan, serta kondisi waktu dan kondisi ayam. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa sistem mencapai akurasi 100% pada kepadatan rendah, 95%
pada kepadatan sedang, dan 93,33% pada kepadatan tinggi. Pada pengujian
pencahayaan, sistem memperoleh akurasi 100% pada kondisi terang, 95% pada
kondisi sedang, dan 90% pada kondisi redup. Sistem juga mampu beroperasi secara
stabil pada berbagai waktu pengamatan serta kondisi ayam hidup maupun mati.
Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem yang dikembangkan dapat membantu
proses penghitungan ayam secara lebih cepat, efisien, dan akurat serta menjadi
alternatif terhadap metode penghitungan manual.

Kata Kunci: Algoritma YOLOvV8-Nano, Bounding Box, Computer Vision,
Mini Komputer Raspberry Pi 4, Real-Time
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